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GEARLESS
M DX DRIVE TECHNOLOGY
A A
1700 kg
SR = E
i |
Static Load 1700 kg b | 1700 kg Weight 240 kg
3400 kg
Y Y

WUEATLEE % Yl
Nominal Torque | Poles Encoder
Nm
ERN1387
630 ECN1313
S5 - 40% ED 16 EI53C9 25
180 s/h ;
TS5213N2531
il s
Brake
EMFS DC110V/2X1.0A [2X650Nm]

gl Rt
Ropes Dimensions
Rl ER ol 3 g1 | SERNE | REEE A B C £
@D F %] n° Pitch
mm mm maXx mm mm mm mm mm
240 105 6,5 10 9,5 262
679 362 74
320 114 8 9 12 342
1 - BURIMAER, MATSTIEN
1 - Data are subject to change without prior notice.
2 - FATREGL R By IRZRAR Y RV L PRI B R BLER
2 - We are able to offer machines with and without power cable configurations.
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Montanari BEFNHAELL
'DRIVE TECHNOLOGY M DX2 6 L LOADS - TECHNICAL DRAWINGS
WERE | o= G| B | RUEHUE | AU | ek | auogsr | AUERR | EUEER
Load | ©7¥ © Ropes | Pitch Torque Power RPM Freq C;;th C;g:\?t
kg m/s | mm| max mm Nm kW RPM Hz A A

0,63 |320| 8xJ8 12 584 4,60 75 10,0 37.1 20,4
1,0 |320| 8x@8 12 584 7,30 119 15,9 37.1 20,4
1150 1,5 |320| 8x?8 12 584 10,95 179 23,9 48,2 29,7
1,75 | 320 | 8x8 12 584 12,77 209 27,9 68,6 29,7
2,00 |320| 8xJ8 12 584 14,60 239 31,8 68,6 37.1
2,50 |320| 8x@8 12 584 18,25 298 39,8 68,7 37,1
2:1 0,63 |320| 9x8 12 523 4,12 75 10,0 35,2 19,3
1,0 |320| 9x@28 12 523 6,54 119 15,9 35,2 19,3
1200 1,5 |320| 9x@8 12 609 11,43 179 23,9 71,6 31,0
1,75 1320 9x28 12 609 13,33 209 27,9 71,6 31,0
20 |320| 9x8 12 609 15,23 239 31,8 71,6 38,7
25 1320 9x28 12 609 19,04 298 39,8 83,2 50,3
0,63 | 240 | 10x@6.5| 9,5 571 6,00 100 13,4 47,2 25,4
1,0 | 240 | 10x@6.5| 9,5 571 9,52 159 21,2 47,2 254
1500 1,5 | 240 | 10x@6.5| 9,5 571 14,28 239 31,8 67,1 36,3
1,75 1240 | 10x@26.5| 9,5 571 16,66 279 37.1 67,1 36,3
2,00 | 240 | 10x@6.5| 9,5 571 19,04 318 42,4 78,0 47,2
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